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Περίληψη 

 

 

 

 

Οι ραγδαίε̋ εξελίξει̋ στο χώρο του δορυφορικού εντοπισμού θέση̋ κατέστησαν τι̋ επίγειε̋ 

μετρήσει̋ με συστήματα GPS/GNSS , γρηγορότερε̋, αποδοτικότερε̋ σε σχέση πάντα με τι̋ κλασικέ̋ 

μεθόδου̋ τοπογραφία̋.  

 

Το GPS είναι ένα Παγκόσμιο Σύστημα Εντοπισμού Θέση̋. Η αρχή λειτουργία̋ του είναι παρόμοια με 

αυτή τη̋ κλασική̋ γεωδαιτική̋ οπισθοτομία̋, και ο προσδιορισμό̋ θέση̋ επιτυγχάνεται με επεξεργασία 

μετρήσεων αποστάσεων από τον δέκτη προ̋ 4 ή περισσότερου̋ δορυφόρου̋ που βρίσκονται σε γνωστέ̋ 

θέσει̋. Βρίσκει πολλέ̋ εφαρμογέ̋, όπω̋ η παγκόσμια πλοήγηση, χαρτογραφικέ̋, τοπογραφικέ̋ και άλλε̋ 

επιστημονικέ̋ εργασίε̋.  

 

Οι μετρήσει̋ των συστημάτων GNSS εμπεριέχουν οριζοντιογραφική αλλά και υψομετρική 

πληροφορία, καθώ̋ αναφέρονται στο τρισδιάστατο γεωκεντρικό σύστημα αναφορά̋ WGS84. Ενώ η 

αναγωγή του̋ σε προβολικέ̋ συντεταγμένε̋ είναι ορισμένη μέσω των προβολικών εξισώσεων με πολύ 

υψηλή ακρίβεια 

 

Έχοντα̋ γνώση όλων των παραπάνω , πραγματοποιήθηκαν δορυφορικέ̋ παρατηρήσει̋ σε ένα 

δίκτυο 19 τριγωνομετρικών σημείων στην ευρύτερη περιοχή του Ν.Σερρών , με σκοπό την διερεύνηση 

εφαρμογή̋ αποτελεσμάτων συντελεστών  μετασχηματισμού με την τεχνολογία των GPS , υπολογισμού 

νέων τιμών στο Μόνιμο Σταθμό Αναφορά̋ TEIS (ο οποίο̋ και βρίσκεται στι̋ εγκαταστάσει̋ του ΤΕΙ ΣΕΡΡΩΝ 

στο τμήμα Γεωπληροφορική̋ & Τοπογραφία̋), καθώ̋ και την εξαγωγή συμπερασμάτων συγκρίνοντα̋ 

πάντα με τι̋ επίσημε̋ τιμέ̋ από την ΓΥΣ. 
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